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Diese sind schnell zu finden in unserer AG. Wir sind eine junge Forschungsgruppe

auf dem Gebiet der Robotik und beschaftigen uns zur Zeit mit folgenden Themen:

Manipulation von deformierbaren linearen !
Objekten (Kabel, Schlauche, usw.)

Sicherheitsstrategien fur Serviceroboter
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Robotergestiitzte HNO-Chirurgie ‘;‘T—” =
Prozesssteuerung beim Kupferrecycling H‘\:;:: e
Beleuchtungsplanung in der Bildverarbei- N xﬁ
tung T .
Simulation von deformierbaren Objekten r

Auf diesen und angrenzenden Gebieten haben wir standig aktuelle Diplom- und

Projektarbeiten sowie HiWi-Jobs im Angebot.

Du bist kein Informatiker? Macht nichts! Wir
sind ein Team aus den verschiedensten
Fachbereichen, welches sich in einem kom-
plexen Gebiet wie der Robotik sehr gut er-
ganzt.

Wir arbeiten mit einem der modernsten In-
dustrieroboter unter Windows NT. Der Ro-
boter wird in einer einfach zu erlernenden
Hochsprache programmiert und laRkt sich
leicht steuern.

Noch Fragen? Dann schau einfach mal im Roboterlabor (48/365) vorbei und frag
uns (Prof. Henrich, Dirk Ebert, Bjorn Kahl) nach aktuellen Arbeiten. Wir demonstrie-

ren Dir auch gern die derzeit bearbeiteten Projekte.
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