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A) Inhalt der Lehrveranstaltung

In der Vorlesung werden die verschiedenen
technischen und informatischen Aspekte von
Industrierobotern vorgestellt. Dem Horer werden
Kenntnisse Uber Aufbau, Modellierung, Steuerung
und Programmierung von Industrierobotern an die
Hand gegeben.

B) Literaturangabe

Das Skript ist im Web und als Kopiervorlage
vormittags im Sekretariat verfugbar. Vertiefende
Literatur wird in der Vorlesung bekannt gegeben.

C) Teilnahmevoraussetzungen

Vordiplom in Informatik oder einer anderen
Fachrichtung

D) Leistungsnachweis und dessen
Voraussetzung

Kann zusammen mit der Kernvorlesung
"Eingebettete Systeme" abgeprift werden.

E) Weitere Bemerkungen

Diese Vorlesung ist Vertiefungs- bzw. Anwendungsveranstaltung der
Technischen Informatik und ist Voraussetzung fur das Seminar "Trends in der
Robotik".
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