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A) Inhalt der Lehrveranstaltung

Untersuchung von Robotern mit Pa-
rallelkinematiken aus Standardprofi-
len und Entwicklung der Ansteue-
rungs-Software fur unterschiedliche
Aufbauten unter Berucksichtigung
von unerwunschten Schwingung.

B) Literaturangabe

Die Literatur wird in der Vorbespre-
chung bekannt gegeben.

C) Teilnahmevoraussetzungen

Vorausgesetzt wird die Kernvorlesung ,Eingebettete Systeme* und die Vor-
lesung ,Industrieroboter”

D) Leistungsnachweis

8 Kreditpunkte im Studiengang Angewandte Informatik, Vertiefung Eingebet-
tete Systeme, nach erfolgreicher Teilnahme.

E) Weitere Bemerkungen

Das Projekt wird gemeinsam mit Studierenden des Fachbereichs Maschi-
nenbau und Verfahrenstechnik durchgefthrt. Die Teilnehmerzahl ist be-
schrankt. Anmeldung erfolgt ab sofort im Sekretariat (Gebaude 48, Raum
358).
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